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I. INFORMACJE OGOLNE

1, Naczelna Organizacja Techniczna = Polski Komitet
Pomiaréw i Automatyki zapraszajga wszystkich zainteresowa-
nych do wzigcia udziatu w IV Kongresie Miedzynarodowej
Federacji automatyki /IFAC/ oraz imprezach z nim zwigze -
nych, )

Obrady IV Kongresu IFAC odbywaé sie beda w dniach 16 =21
" czerwca 1969 r. w salach Patacu Kultury i Nauki w Warsza-
wie /wejscie od ulicy Marszalkowskiej/.

2. Centralne Biuro Recepciji - gdzie naleZzy sie zgla-
szaé zaraz po przyjezdzie /zapisy, informacja, kasa,wyda-

wanie materialédw kongresowych, potwierdzamnie delegacji,
poczta i tp./ czynne bedzie w Patacu Kultury i Nauki - od
dnia l4-go czerwca do 21 czerwca 1969 r, w nastepujgcych
godzinach:

- gsobota - 14 czerwiec godz. l4.,00 - 22,00
- niedziela - 15 czerwiec godze, 8,00 = 22,00
- poniedziatek - 16 czerwiec godz, 8,00 - 19.00
- wtorek - 17 czerwiec godz. 8,00 - 19,00
- 4roda ~ 18 czerwieo godz. 8,00 = 18,30
- czwartek - 19 czerwiec godz, 8,00 - 18,30
- pigtek = 20 czerwiec godz., 8,00 = 18,30
- sobota - 21 czerwiec godz. 8,00 = 15,00

Uczestnicy Kongresu proszeni sg o dokonywanie rejestra-
cji i odbieranie dokumentéw, o ile to mozliwe, zaraz po
przyjetdzie do Warszawy /uczestnicy z terenu Warszawy - w
dniach 14 i 15 czerwca/.

3. Dla uczestnikéw wycieczek technicznych oraz imprez
dodatkowych /zwiedzanie Warszawy, Wilanowa i tp./ podsta—
wione beda do dyspozycji specjalne autokary na parkingu
przed Patacem Kultury i Nauki.
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II. ZGIOSZENIA

l. Zgioszenia uczestnikéw Kongresu beda  przyjmowane
do dnia 15 maja 1969 r.
Osoby zainteresowane udziatem w IV Kongresie IFAC proszo-
ne sg o staranne wypeinienie /literami drukowanymi = lub
pismem maszynowym/ dwéch egzemplarzy zatgczonych kart
zgloszeniowych, Pierwszy egzemplarz zglaszajacy wysyla
pod nastepujgcym adresem

NACZEINA ORGANIZACJA TECHNICZNA - NOT
Biuro Sekretariatu IV Kongresu IFAC
Warszawa 1
ul. Czackiego 3/5

Drugi egzemplarz prosimy zachowaé.

Uczestnicy, ktérzy Zyczgs sobie wzigé udziat w wycieczkach
techﬁicznych proszeni sg o podanie w karcie zgXoszenioweJ
numeru dowodu osobistego.

2. Rejestracja

Zgtoszenia bedg rejestrowane przez Biuro Sekretariatu IV
Kongresu IFAC natychmiast po ich otrzymaniu wraz z dowo-
dem wpiaty wpisowego. Formularz zgloszeniowy powinien byé
réwniez podpisany przez Gidéwnego Ksiegowego zaktadu 1lub
jednostki, ktéra bedzie ponosié odnosne koszty.

Wszystkie zgloszenia beda potwierdzone przez Biuro Sekre-
tariatu Kongresu.

3. Wpisowe

Opzata za uczestnictwo w IV Kongresie IFAC wynosi:

- 0d uczestnika Kongresu . « « « « « « « 1,200 21,

- od uczestnika Kongresu - autora
przyjetego referatu . ¢ o ¢ o o o o @ 800 zi,
- od kazdej osoby towarzyszgcej « « o o o 300 zi,
Uczestnicy proszeni sg o wplacanie calej naleznosci za
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uczestnictwo oraz wybrane wycieczki techniczne, imprezy,
wycieczki i wydawnictwa przedkongresowe réwnoczesnie z wy-
staniem karty zgtoszeniowej na konto:

Naczelna Organizacja Techniczna, IV Kongres IFAC
* Narodowy Bank Polski - Warszawd IV O/M nr 1551-9-15881

Uwaga: iloéé miejsc w wycieczkach technicznyech,turystycz-
nych i imprezach odpiatnych ograniczona.

III, HOTELE /ZAKWATEROWANIE/

Komitet Organizacyjny zapewni odpiatne zakwaterowanie
W czasie trwania Kongresu wszystkim uczestnikom, ktérzy do-
konajgq zgioszenia wraz z odpowiednimi optatami.
Uczestnicy zamieszkajg w pokojach dwuosobowych, lub trzy-
osobowych w hotelach miejskich lub w kwaterach prywatnych.
Podstawg dokonania rezerwacji miejsca w hotelu lub kwate-
rze prywatnej jest oplacenie wpisowego.

IV, MATERTAZY KONGRESOWE

1, Kazdy uczestnik Kongresu otrzyma w ramach optaty za
uczestnictwo komplet streszczen 303 referatédw, ktére beds
przedmiotem obrad 50-ciu sesji technicznych - w wybranym
przez siebie jezyku /angielskim, francuskim, rosyjskim lub
niemieckim/. . .

2, Kazdy uczestnik otrzyma réwniez komplet referatéw -
przegladowych bedacych przedmiotem obrad sesji plenarnych
/w jezyku angielskim/.

V. WYDAWNICTWA PRZEDKONGRESOWE

l., Uczestnicy zainteresowani nabyciem wydawnictw przed-
kongresowych /303 referaty w wersji angielsko-rosyjskiej w
50 broszurach formatu B5 wg sesji technicznych/ proszeni
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sg o dokiadne wypeinienie odpowiedniej rubryki w karcie
zgioszeniowej i dokonanie oplaty, ktéra bedzie podstawa
do wyslania zamdéwionych materiaXédw.

2. Optaty za wydawnictwa przedkongresowe wynoszg:

- peiny komplet 303 referatéw w 50 broszurach
/wg sesji technicznych/ w wersji angielsko-
rosyjsld.ej............. zi. 14200»

- pojedynczy tom sesji technicznej
w wersji angielsko-rosyjskiej . « « 2. 60,~

- dodatkowy tom obejmujgey ttumaczenie
referatéw przygotowanych w jezyku ro-
syjskim na jezyk anglelski o+ o o + & 2ls 600,=

3. Podstawg do zaméwienia i realizacji subskrypcji wy-
dawnictw przedkongresowych dla uczestnikéw Kongresu Jjest
dokonanie odpowiednich opZat za wpisowe wg pkt. II/3.

4, Wszystkie zaméwienia na wydawnictwa przedkongresowe,
ktére wpXyng do Biura Sekretariatu IV Kongresu IFAC przed
15 kwietnia 1969 r. beda zrealizowane i wyslane - pocztg
przed przybyciem uczestnika na Kongres.

Wszystkie zaméwienia, ktére wpiyna po 15 kwietnia zostang
zrealizowane po przybyciu uczestnika na Kongres.

VI. WYSTAWA

Podczas trwania IV Kongresu IFAC zostanie 2zorganizo-
wana w pomieszczeniach Patacu Kultury i Nauki wystawa pol-
skiej i zagranicznej ksigzki naukowo-technicznej o tema-
tyce "Automatyka i nauki pokrewme".

VII, TLUMACZENIA W CZASIE OBRAD

l. Thumaczenie obrad plenarnych na jezyk polski be=-
dzie dokonywane systemem symultanicznym z czterech Jjezy-
kéw IFAC, tj. angielskiego, francuskiego, niemieckiego 1
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rosyjskiego.

2. TIumaczenie obrad Sesji Technicznych bgdzie doko-
nywene systemem symultanicznym w dwoch jezykach IFAC:an-
gielskim i rosyjskim,

3, Dyskusje "Okragtego Stotu" prowadzone bedg bez u-
dziatu tIumaczy.

VIII. ZGIOSZENIE DO DYSKUSJI

Uczestnicy Kongresu, ktérzy zechcg zabraé gXos w
dyskusji w czasie trwania Sesji Technicznych bedg do -
puszczeni do glosu po uprzednim zZozZeniu wypeinionej kar-
ty zgloszenia do dyskusji, ktérg otrzymajg wraz z mate-
riatami kongresowymi,

IX, WYCIECZKI TECHNICZNE

W czasie trwania Kongresu Komitet Organizacyjny or-
ganizuje nastepujgce wycieczki techniczne:

EXT-1 Cena: 21, 25,-
Wtorek - 17 czerwiec -~ Zwiedzenie Przedsig¢biorstwa Au-
10,15 - 13,00 tomatyki Przemysiowej PAP - Fa-
lenica,.~-

EXT-2 : Cena: zz, 25,-
Sroda -~ 18 czerwiec - Zwiedzanie Instytutu Automatyki
10,15 - 13,00 PAN, Warszawa.-

EXT=3 Cena: zi, 25.~
Czwartek-19 czerwiec -~ Zwiedzanie Instytutu Elektro-
10,15 - 13,00 J techniki w Miedzylesiu.-

EXT-4 Cena: zZ, 25.~-

Pigtek - 20 czerwiec Zwiedzanie "HUTY WARSZAWA"

10,15 - 13,00
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X, INNE IMPREZY DOSTEPNE DLA WSZYSTKICH UCZESTNIKOW KON -
GRESU I OSOB TOWARZYSZACYCH

EX-1

Sobota-1l4 czerwiec

Cena: 2z, 982,-
= Wycieczka samolotem do Poznania na

Niedziela-l5 czerwiec ZXXXVIII Miedzynarodowe Targi Poz-

Poniedzialek
16 czerwiec
20,00 = 22,00

EX-28a

‘Wtorek - 17 czerwiec
ll,00 = 13,00

EX=-2b

Czwartek-19 czerwiec
11,00 = 13.00

nanskie.- :

- Cocktail wydany przez Prezesa Na-
czelnej Organizacji Technicznej -
B.Ruminskiego oraz Przewodniczgce-
go Komitetu Organizacyjnego IV Kon-
gresu IFAC - Ministra Przemysiu Ma-
szynowego -~ Janmusza Hrynkiewicza w
Muzeum Narodowym, Aleje Jerozolim-
skie 3 /wstep bezpiatny dla wszyst-
kich uczestnikéw Kongresu/.-

Cena: zY, 44,-

- Zwiedzanie patacu i parku w Wilano-
wie pod Warszawg.

Wtorek - 17 czerwiec = Folklorystyczny wystep artystyczny

20,00 = 22,00

EX-4a

Sroda - 18 czerwiec
11,00 - 14,45

EX-4b

Pigtek = 20 czerwiec
11,00 = 14,45

w Sali Kongresowej - Patac Kultury

i Nauki /wstep bezpatny dla wszyst-

kich uczestnikéw Kongresu/.
Cenas zl, 53.-

- Zwiedzanie Warszawy autokarem.-



Cena: z%,od 30 do 71,-
Sroda - 18 czerwiec - Opera /balet/ w Teatrze Wielkim
19,00 = 23,00 :

Cena: 2z, 450,~-
Czwartek-19 czerwiec -~ Bankiet w salach "Grand Hotelu "
20,00 = 24400 ul.Krucza 36
/ilosé miejse ograniczona/

EX-6a Cenas zt, 337.-

Pigtek - 20 czerwiec - Wycieczka do Zelazowej Woli, EKon -
15,00 = 19,00 cert chopinowski,
Kolacja wiejska
EX-6b
Pigtek - 20 czerwiec
18,00 - 22,00
EX-6¢
Sobota = 21 czerwiec
18,00 = 22,00

XTI, PROGRAM DLA PAN

EX-3 Cena: 2t, 310,-
Wtorek - 17 czerwiec - CaXodzienna wycieczka z obiadem
9,00 = 17,00 nad Zalew Zegrzyhski '

EX-5

Sroda - 18 czerwiec - Zwiedzanie Zakladdéw OdzieZowych
9.00 = 12,30 "Cora". Pokaz mody.

Kawa, ciasteczka,



XII, WICIECZKI POEKONGRESOWE

EX-7

Niedziela
22 czerwiec

Pigtek
27 czerwiec

EX-8

Niedziela
22 czerwiec

Czwartek
26 czerwiec

EX-9

Niedziela
22 czerwiec

26 czerwiec
czwartek

Cena: zX, 2,980,~
5 dni

Wyjazd z Warszawy autokarem,
Trasa wycieczki:

Putawy, zwiedzanie Z-déw Azotowych w Pula-
tawach, Kazimierz Dolny, Lublin,Zamoéé,Prze-
mysl, Zancut, zwiedzanie zapory wodnej w So-
linie, Jarostaw, Krasiczyn, Krakéw - zwie-
dzanie Huty im. Lenina,

Powrét do Warszawy.

WYCIECZKA "POLUDNIE" =

Cena: zt, 2,380,=
WYCIECZKA "WIELEKOPOLSKA"- 4 dni

Wyjazd z Warszawy autokarem
Trasa wycieczki:

Wroclaw, zwiedzanie Z-d6w Aparatury Pomia-
rowej oraz Z-déw Elektronicznych ' EIWRO" ,
Zielona Géra, zwiedzanie Z-déw Elektrycz-
aych "LUMEL", Strzatkéw,

Powrét do Warszawy.

Cena: zi, 2;910.-
4 dni

Wyjazd autokarem z Warszawy.

Trasa wycieczki:

Jedlinsk, Wachock, Nowa Stupia,  Szydiéw,
Chmielnik, Kobylegrédek, Nowy Sgcz, Czor-
sztyn, Nidzica, Debno, Nowy Targ, Zakopane,
Morskie Oko, Bukowina Tatrzaniska, Krakéw,
zwiedzanie Huty im, Lenina, Oéwigcim, zwie-
dzanie Z-déw Chemicznych w Oswiecimiu,Kato-
wice, zwiedzanie kopalni "JAN",Rudnik,zwie-
dzanie cementowni w "Rudniku", Czestochowa,
Radziejowice. - Powrdét do Warszawy. 9

WICIECZKA "TATRY" -



EX=-10

Niedziela
22 czerwiec

Sroda
25 czerwiec

EX-11

Niedziela
22 czerwiec

Wtorek
24 czerwiec

Uwaga

Cena: zl, 2,033,~
WYCIECZKA "POINOC" - 3 dni

Wyjazd autokarem z Warszawy.

Trasa wycieczki:

Toru, Gdansk, zwiedzanie Stoczni Gdanskiej,
Oliwa, Malbork, Olsztynek, Szwaderki /pik -
nik nad jeziorer Niskim/,

Powrét do Warszawy.

c Cena: 2z%, 1.0130“
WYCIECZKA "BIAZOWIEZA"™ - 2 dni

Wyjazd autokarem z Warszawy.

Trasa wycieczki:

Biatowlieza - zwiedzanie Bialowieskiego Par-
ku Narodowego, zwiedzanie Muzeum Ormitolo -
glcznego, Biata Podlaska, Janéw Podlaski,
pokaz koni arabskich, pobyt w stadninie ko-
ni,

Powrét do Warszawy.

Dokladny czas odjazdéw autokaréw spod po -
szczegbdlnych hoteli zostanie podany w ter-
minie péZniejszym, po zamknieciu ostatecz-
nym listy oséb biora,cych udziat w wyciecz-
kach,

XIII, ANULOWANIE ZGEIOSZEN I ZWROTY

1, Optaty za uczestnictwo w IV Kongresie IFAC nie
. podlegaja zwrotowli,.

2, Optaty za udzial w imprezach moga byé zwrécone, o
dile wycofanie zgtoszenia nastapi najpézniej do 15 majaloe9
roku, Po tym terminie opiaty zwracane nie beda.

3. Optata za udziat w wycieczkach pokongresowych pod-
lega zwrotowi, o ile wycofanie zgloszenia nastapi do 15 ma-
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ja 1969 r. O ile anulowanie 2zgloszono po 15 maja, a przed
12 czerwca 1969 r. zwraca c=ie¢ 50% wpiaconych kwot., Po 12
czerwca 1969 r. zadne oplaty zwracane nie beds.

4, Jezeli uczestnik anuluje zamdéwienie hotelu prze 15
maja 1969 r, nie bedzie obcigzZany odnoénymi kosztami, 0
ile wycofanie zgloszenia zostanie dokonane po tym termi-
nie, a przed 12 czerwca 1969 r. = uczestnik bedzie obcig-
zony kosztami faktycznie poniesionymi przez Komitet Orga-
nizacyjny z tytulu rezerwacji hotelu.

XIV, ZAPISY PODCZAS TRWANIA KONGRESU

Osoby pragnace wziaé udzial w imprezach, wycieczkach

i tp., na ktére nie byty uprzednio zapisane, powinny zgto-
sié sie do Centralnego Biura Recepcji w Patacu Kultury i

Nauki najpézniej na 24 godziny przed rozpoczeciem dane]

imprezy. W przypadku dysponowania wolnymi miejscami - ‘po

opzaceniu nalezno$ci zostanie doreczony uczestnikowi bi-

let upowazniajgcy do wziecia udzialu w wyecieczce,

Komitet Organizacyjny zastrzega sobie prawo odwotania wy-

cieczki w przypadku braku dostatecznej ilosci zgloszeih, W
tym przypadku wptacone naleznofci zostang w peini zwréco-

ne,
XV, ZMIANY PROGRAMU
Komitet Organizacyjny IV Kongresu IFAC zastrzega so-

bie prawo zmiany programu w razie koniecznosci.W tym przy-
padku uczestnicy bedsg zawczasu powiadomieni o zmianach,



XVI. SESJE PLENARNE

Nr

?
sesji Data : Tytuz
p ! 16 czerwiec Otwarcie. -~ Przemdéwienie powitalne
10,00-12,00 Prezydenta IFAC
2 16 .czerwiec Metody obliczeniowe w optymalizacji
15,00-16,00 ;
9 17 czerwiee Identyfikacja i planowanie ekspery-
9,00-10,00 mentéw
16 17 czerwiec Optymalizacja wielkich systeméw
15,00=16,00
23 18 czerwiec Wymagania techniczne zwigzane 2ze
9,00-10,00 wspdlpracg przetwornikéw i elektro-
nicznych maszyn matematycznych w
systemach "On-Line"
30 18 czerwiec Sterowanie automatyczne w przemysle
' 15,00-16,00 stalowniczym
37 19 czerwiec Zagadnienia sterowania w energetyce
9,00-10,00
s 19 czerwiec Sterowanie automatyczne w przemysle
15,00=16,00 chemicznym
51 20 czerwiec Zastosowanie elektronicznych maszyn
9,00-10,00 cyfrowych do automatycznej syntezy
systeméw sterowania
58 20 czerwiec Zagadnienia sterowania w biologii i
15,00-16,00 sztuczna inteligencja
71 2l czerwiec. Zamkniegecie
12,00=14,00
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XVII. DYSKUSJE OKRAGIEGO STOIU

i T
sesji : Data : Tytut
3 16 czerwiec Ksztalcenie
16,00-18, 30
10 17 czerwiec Jezyki programowania dla sterowania
10,00-13,00 procesami - stan obeony i perspekty-
wy
17 1?7 czerwiec FNormy i terminologia
16,00-18,3%0

24 18 czerwiec Zastosowénie elementéw strumienio -

los00-13,00 Wwych ;

31 18 czerwie¢ Niezawodnoié systemé4w i elementdw

16,00-18,30 i jej wyzmaczanie

38 19 czerwiec Systemy sterowania oparte o przetwor-

10,00-13,00 niki pierwotme

45 19 ezerwiec Problemy i kierunki rozwoju w teorii

16,00-18,30 systeméw wielopozieomowych

52 20 czerwiec Kierunki rozioju i przyszloié teorii

10,00-13,00 sterowania

59a 20 czerwiec Przewidywane i obecne metody projek-
towania systeméw.

59 16,00-18,30 Sterowanie i pomiary w przestrzeni
kosmicznej,oceanach i obszarach pod-
ziemnych

65 21 czerwiec Przyszlosé IFAC

9,00-12,00
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XVIII, SESJE TECHNICZNE

Sesja

Nr

A, RERE -l - NG -

4

11

13
4
15
18

19
20
21

25

26

28
is

Zsgadnienia bezposredniego sterowania cyfrowego.
Uktady z opdinieniem; uklady o parametrach rozio-
zonych; uklady przekaznikowe,

Identyfikacja. Zasady ogdlne.

Uktady uczgce sie i rozpoznawanie obrazdw.

Sterowanie optymalne.

Nowe elementy magmetyczne.
Zagadnienia bezposredniego sterowania cyfrowego .
Narzedzia i metody.

Identyfikacja. Identyfikacja stanu i obserwowal -
noéé procesébdw.

Sterowanie optymalne ukladéw z czasem opdznienia,
Pneumatyczne i hydrauliczne elementy automatyki.
Napedy elektromechaniczne.

Metody obliczeniowe w optymalizacji. Zagadnienia
ogdlne.

Identyfikacja. Zasady ogdlne.
Stabilnosé. -

' Uktady uczgce sie i rozpoznawanie obrazdw.

Elementy strumieniowe.

Metody obliczeniowe w optymalizacji. Obliczenia i
doéwiadczeni% % zastosowain.

Identyfikacja. Metody estymacji parametriw.
Automaty skonczone i uklady przeiaczajace.
Sterowanie systemami wielkimi,



Sesja
Nr

e o0 oo

T Yy &y Ak

29
52
33

35
36

39

41

43

47

49
50
53

55
56

Diagnostyka jakosciowa i niezawodnoéé.
Zelazo i stal., Sterowanie walcowaniem metali.

Identyfikacja. Metody korelacyjne i analizy widmo-
wej.

Uktady nieliniowe.
Sterowanie systemami wielkimi.

Nowe fizyczno-techniczne zasady dziatania elemen -
té6w automatyki.

Zelazo i stal, Sterowanie procesami metalurgiczny-
mi i obrotem materiatowym.

Sterowanie w energetyce. Elektryczne systemy ener-
getyczne i elektrownie.

Uktady nieliniowe.
Sterowanie systemami wielkimi.
Nawigacja i sterowanie w przestrzeni kosmicznej .

Automatyzacja w przemysle chemicznym i pokrewnych,
Zagadnienia ogélne.

Sterowanie w energetyce, Wymienniki ciepta.
Uktady wieloparametrowe.

Nawigacja i sterowanie w przestrzeni kosmicznej.
Adaptacyjne urzadzenia i regulatory.

Automatyzacja w przemysle chemicznym i pokrewnych,.
Proces wymiany masy, destylacja.

Sterowanie w energetyce. Zespoly sterowania kotta-
Sterowanie pojazdami i ruchem.
Stochastyczne sterowanie optymalne.

15



Sesja

W - - R - M R

57 DNawigacja i sterowanie w przestrzeni kosmiczi\ej .
60 Zastosowania teorii systeméw.
61l Projektowanie ukladéw wielowymiarowych.
62 Sterowanie optymalne w ukladach dyskretnych.
63 Procesy stochastyczne w ukiadach i systemach infor-
macy jnych.
64 Teoretyczne aspekty elementdéw automatyki.

66 Automatyzacja w przemysle chemicznym i pokrewnych.
Przemysi papierniczy, cukrowniczy i cementowy.

Projektowanie ukladéw wielowymiarowych.
Sterowanie optymalne., -.

69 Uklady adaptacyjne i ekstremalne.
»J 70 Bionika

819
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ZIX, PODZIAZL REFERATOW NA SESJE TECENICZNE

Poniedziatek - 16 czerwca - godz. 16,15 = 18,00

SESJA 4 - Zagadnienia bezposredniego sterowania cyfrowe-
g0. Uklady z opdznieniem; uktady o parametrach
roziozonych; uklady przekaznikowe.

4els

4,2,

4,3,

Golke

445,

Predykcyjny uktad sterowania
procesami z czasem opdzZnienisa
z zastosowaniem pewnej metody
uczenia sie do identyfikacji.

Sterowanie uktadami 2z czasem
opdZnienia,

Synteza quasioptymalnego ste-
rowania minimalnoczasowego dro-
ga aproksymacji signum-funkcji.

Sterowanie przekaimikowe ukla-
dami o nieokreélonych Moé -
ciach parametréw.

Projektowanie ukladu sterowa -
nia procesami o parametrach
roziozonych przy ograniczonych
mozliwoéciach dokonywania po-
miarow.

M.S.Beck LGB
Pe.ReBirch
N.E,Gough
A,Plgskowski
GeNielsen DK

LeAt.Gunchev BG
D.P.Lindorff USA

M,J McCann GB

Poniedziatek - 16 czerwca - godz, 16,15 - 18,00
SESJA 5 = Identyfikacja. Zasady ogdlne.

Se1e

5.20

Niektdére zagadnienia identyfi-
kacji obiektéw sterowania.

Wejscia uwrazliwiajgce i iden-
tyfikacja.

S.A.Anisimov SU
N.S.Raibman

F .A.Bovsepian
0.F,Hans

A Rault F
R.Pouliquen
JeRichalet

17



5.3, Analiza dynamiki proceséw M,Menahem F
przemystowych metodg wielo-
skokowg.

5,4, Teoria identyfikacji parame- B.Segerstahl SF
tréw w powoli zmieniajgcych
sie ukXadach nieliniowych.

545, Niezmienniki procesu identy- H.Gérecki PL
fikacji ze wzgledu na opty - A,Turowicz
malne sterowanie.

Poniedzialek - 16 czerwca — godz. 16,15 - 18,00
SESJA 6 - Uktady uczgce sie¢ i rozpoznawanie obrazéw.
6.1. Wybér podceldéw i wykorzystanie IL,E.,Jones USA
informacji apriorycznej w u- K.S.Fu
czacych sie uktadach sterowa-
nia,

6.2, O pewnej klasie adoptacyjnych V.A.Yacubovich SU
samouczgcych sie ukladdw.

6.3+ Algorytm uczenia sie z groma- S,Pétras cs
dzeniem doswiadczei., :

6+4. Ergodycznosé i dynamika skor- H.,H,Yeh UsA
czonych lancuchéw Markowa. J.T.Tou

645 Statystyczna metoda minimakso- B,Kondo J

wa podejmowania decyzji i jej S.Eiho
zastosowanie do uczacych sie
ukladéw sterowania,

Poniedzialek - 16 czerwca - godz, 16,15 - 18,00
SESJA 7 = Sterowanie optymalne.

7ele Sterowalnosé i synteza opty - F.M,Kirillova SU
malnych uktadéw dynamicznych. R,Gabasov
I.A.Poletajeva
S.V,Tzurakova

18



7.2. Calki z funkcji wieloznacznych Cz.0lech
i liniowe problemy optymalnego
sterowania.

7.3, Synteza ukladéw optymalnych z  J,C.Allwright
zastosowaniem metody dekompo - ;

wcjio

7.4, O wyznaczaniu stref emisji i S.Raczyhski
trajektorii optymalnych nieli- ;
niowych uktadéw sterowanych.

7.5. O grach wieloetapowych. A.I.Propoy

Poniedzialek -~ 16 czerwca - godz. 164,15 = 18,00
SESJA 8 - Nowe elementy magnetyczne.
8.1, Adaptacyjne elementy magnetycz- M.A.Rosenblat

GB

SU

ne do ukladéw sterowania auto - M,A.Boyarchenkov

matycznego.
8,2+ Zewnetrzne statyczne i dynamicz- N,P.Vasileve
ne charakterystyki wejscie -
wyjécle szeregowych elementéw
logicznych., .

SU

843+ Urzadzenia wstepnej obrébki in- V.B.Kudrjavtsev
formacji w maszynach sterujgcych, N.M.Titschenko SU

dzialajgce na zasadzie magneto - A,P,Iisenko
merii kwantowej.

8.4, Pomiar ciezaru wtasciwego metodg K.Shiba
repulsji magnetycznej. : T.Ichinose

Wtorek - 17 czerwca - godz. 10,15 - 13,00

SESJA 11 - Zagadnienia bezpoéredniego sterowania cyfrowe-

go. Narzedzia i metody.

11,1, Ogélna metoda syntezy liniowych P.M,Frank
i nieliniowych obwodéw regula-
cdio

D/GFR/

19



11.2.

11.3.

1l.4,

11.5.

11.6.

11.7.

Algebraiczna metoda kompensacji
w uktadach nadgznych.

Prosta metoda syntezy ukladéw
regulacji impulsowej za pomo-

ca logarytmicznych charakterys-
tyk czestotliwosciowych.
Regulacja suboptymalna obiektéw
wysokiego rzedu z uwzglednieniem
ich ogélnych wiasciwodci transmi-
tancyjnych.

Zmniejszenie uchybéw dynemicznych
droga nieciggiych zmian parame -
tréw,

Nowe badania w dziedzinie kwan -
towania w ukladach regulacji au-
tomatycznej.

Optymalny uklad nagrzewani

K.Plessman /G%R/

W.latzel - /GBR/

We.Becker / QPR/

R.M.Davies GB
T.H,Lambert
M.J.Joby -

A, Weinmann A

A H,Eltimsahy
D.F oKEZda TUSA

Wtorek - 17 czerwca - godz, 10,15 = 13,00
SESJA 12 - Identyfikacja. Iden‘tryfi.kacja' stanu i obserwo -

12. l.

12,2,

12,3,

12,4,

20

. walnosé procesdw.

Ekstrapolacja wielowymiarowa w
zadaniach optymalnego sterowania
i projektowanias.

Estymacja parametréw i standéw w

uktadach silowni Jjgdrowych.

Identyfikacja stanu pewnej kla-
sy ukiadéw liniowych z zakléce-
niami, ‘ :

Optymalizacja pomiaréw w stero-
waniu optymalnym procesami okre-
sowymi,

L.A.Rastrigin SU
VeSeTrabktenberg

R.E,Bailey UsA
L.J ,Habegger

G.AoPhillip son
S.K.Mitter USA

A,Sano J
M,Terao



12,5.

12,6,

Obserwowalnosé liniowych dyna-
micznych ukladéw pomiarowych o-
raz jej niektére zastosowania.

Identyfikacja parametréw kanalu
piywowego na podstawie mgdelu i
innych metod.

TeSekiguchi J

K.K,Shri IN

Bandyopadhyay
S.Dasgupta

Wtorek - 17 czerwca - godz. 10,15 = 13,00 i
SESJA 13 - Sterowanie optymalne ukladéw z czasem opbinie-

153,
13.2.
13.3.

134

13.5.

13.6.

nia,

Zagadnienia sterowania o dzia -
taniu opdéZnionym.

Optymalne sterowanie procesami
liniowymi 2 opbéinieniami zmien-
nych stamu,przy kwadratowych
wskaznikach jakosci.

0 ograniczeniach wskaZnika ja -
koécl 1 o stérowaniu minimakso-
wyn ukladéw z czasem opdéZnienia.

Optymalne sterowanie dyskretme
uktadami z czasem opéinienia.

0 sterowaniu optymalnym przy o-
graniczeniach na wspéirzedne
fazowe ukiadu.

Wyznaczanie wartosci poczgtko-
wych zmiennych pomocn.to'z;yol; w
sterowaniu optymalnym niektéry-
mi ukladami liniowymi,

D.H.Chyung USA
E.B.lLee

A.Manitius PL

A.J Koivo SF
J «S.Kahne
H.N.Koivo

J «F.Banas USA
4,G,Vacroux

‘cBoxurmm
Y.S.0sipov sU

I.Tzvetanov BG

Wtorek - 17 ozerwca - godz. 10,15 - 13,00
SESJA 14 - Pneumatyczne i hydrauliczne elementy automaty-

14,1,

ki,

Drgania wlasne pneumatycznego
wzmacniacza mocy i sposoby ich
likwidacji.

A.Boros H'
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14,2,
4.3,

14,4,

1445,

14,6,

Dynamika elementé4w hydraulicznych

Badanie charakterystyk dynamicz-
nych serwomechanizmu hydraulicz-
nego przy pomocy zakiécer o ma-
tej amplitudzie. °
Redundancyjny silownik elektro -
hydrauliczny.

Wymagania dotyczgce mechaniczne-

go stosunku transmisji dla mini-
malnoczasowego ustawiania pozycji.

‘Metoda eksperymentalna okreslenia

wyniaréw zawordéw sterowanych dla
proceséw technologicznych.

Wtorek = 17 czerwca — godz, 10,15 = 13,00

SESJA
15.1.

15.2.

1563

15,4,

15 - Napedy elektromechaniczne,

Badanie dynamiki sterowanych 'lry -
rystorowych napedéw elektrycz -
nych,

UkZad regulacji automatycznej po-
8lizgu bezwzglednego napedu asyn-
chronicznego ze sterowaniem czesto-
tliwoéciowym za pomocg przetwor =
nicy tyrystorowej.

Zagadnienia teorii inwariantych
napedéw nadgznych z tyrystowym
czestotliwo$ciowym sterowaniem
zwartymi tréjfazowymi silnika-

mi asynchronicznymi.

Sterowanie predkoscig silnikéw in-

dukcyjnych z zastosowaniem falow-
nikéw tyrystorowych o sterowaniu

wiasnym,

J «J JHunter GB

H,R.,Martin GB
A,Iichtarowicz

WedeThayer TUSA

B.L.Ho USA

D
R.Miller  /GFR/

A,A.Efendizade
B.A.Listengarten
S.M.Bagirov  SU
T,A.Zairova
Yu.M.Kurdukov

M.ZEhamudkhanov
TeSeKamalov SU
K.Muminov

V.H,Jaworsky SU
El.S.Avatov
W.I.Makshanov
E.,V.Aldonyn
V.K.Dorokhin

E,Ohno J
M.Aksamatsu



15.5. Zaintegrowane sterowanie cyfrowe F,Fallside GB

napedem tyrystorowym pradu sta - ReD.Jackson
ego.
15,6, Rozwéj metod sterowania mikrosil- D,V.Sviecharnik
nikemi indukcyjnymi. L.H,Shidlovich
Yu.M.Kelim  SU
A.A.Bieloglazov
15,7. Analiza stanéw ustalonych i nie- SeSeL¢Chang
ustalonych silnika skokowego. UsSA

15';8. Mikrosilnik synchroniczny magne- J.0czarek PL
sowany podczas rozruchu.

15,9, Czynniki wystepujace przy anali-  C.W.Green GB
zie i syntezie sitownikéw linio-  R.J.A.Paul
wych pradu statego.

Wtorek - 17 czerwca = godz. 16415 = 18,30
SESJA 18 - Metody obliczeniowe w optymalizacji. Zagadnienia

ogblne,
18.1. Rézniczkowe programowanie dyna -  D,M.Jacobson
miczne. . D.Q.Mayne GB
18,2, Optymalizacja ukladéw dynamicz -  S.de Julio: I
nych, 5
18,3, Problemy optymalizacji statystycz- F.Nishida J

nej ukladéw sterowania przy multi- S,Mizumo
modalnym wskazniku jakoseci.

18.4, Przeglad dwéch nowych metod itera- L.Horwitz  USA
cyjnego obliczania optymalnych P,Sarachik
sygnaléw sterujgcych.

18,5. Dowdéd zbieznosci metody progremo- A.J.Korsak TUSA
wania dynamicznego z aproksymacja R.E,Larson
sukcesywng. '

Wtorek - 17 czerwea — godz. 16,15 = 18,30

SESJA 19 - Identyfikacja. Zasady ogdlne 23



19,1, Identyfikacja proceséw prze- S.Wegrzyn
mystowych drogq minimaliza - GeDenis
cji odlegiosci miedzy zbibra- J.Delisle
mi sygnazéw,

19,2, Projektowanie ukladu o nadgz- D,F,Wilkie
nym modelu z zastosowaniem W.R,Perkins
przeksztaicenia stowarzyszo-
nego.

19,3, Wyznaczenie modeli na podsta- G.Scliwarze
wie kryteriéw jakosci w dzie-
dzinie ozasowej,

19,4, Wymiarowosé i faktoryzacja C.Bruni

'macierzy .odpowiedzil impulso~ A.Isidori
wych, A,Ruberti

Wtorek - 17 ozerwca = godz., 16,15 = 18,30
SESJA 20 - Stabilnosé.
20,1, Wyznaczanie mmeryczne funk- G.Arienti
¢ji Liapunova. C.Sutti
: GoP.Szegd
20,2, Zagadnienie stabilnosci w  W,L.Garrard

ozaslie skoficzonym w syntezie
uktadéw sterowania,

2043, Stabilnoé¢ przekasnikowych u- A,T.Fuller
kzadéw sterowania,

20,4, Przyblizone wyznaczanie ob- E,Sarti
szaru stabilnoéci ukladéw
nieliniowych.

20,5, Wyznaczanie i stosowanie funk- P,C.Parks
¢ji Lapunova,’ : A,I.,Pritchard

20,6, Uwagl o metodzie uktadéw linio- O,Palusiriski
wych stowarzyszonych, A,Laurens
M.Gauvrit

24
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Wtorek = 17 czerweca - godze 16415 - 18,30

SESJA 21 - Uktady uczgce sie¢ i rozpoznawanie obrazéw,

21.1.

21.2.

21.3.

21.4.

21.5.

. 21464

Uczgce sie uklady sterowania,

Wyznaczanie optymalne]j sekwen-
¢ji pomiarowej w ukladzie roz-
poznawania obrazéw z szumami za
podrednictwem dyskretne] zasady
maksimum,

ZbieZnodé procesu uczenia sie
i algorytmy adaptacyjne.

.Algorytm oeeny liezby blednych

decyzji w nklad_zie rozpoznawa-
nia obrazéw.

Rozpoznawanie metodg najmniej-
szego przedziatu i Jego zasto-
sowanie w ukladach sterowania.

Teoretyczne i eksperymentalne
badania pewnego algorytmu roz-
poznawania obrazéw o strukturze
adaptacyjnej.

Ya.Z,Tsypkin SU
G.K.Kelmans

LeYe.Epstein

M.H,Barmond USA
H.B.Wead

E.M.Braverman SU
B.N,Iitvakov -

K.Fukunaga  USA
T,P Krile
Z.Bubnicki  PL

J ¢Barat H
Gy.Muszely

Wtorek - 17 czerwca - godz. 16,15 = 18,30
SESJA 22 - Elementy strumieniowe. :
22,1, Optymalizacja pneumatycznych ob- R,Molle B

22,2,

wodéw scalonych z odchylaniem

strunieni dla maszyn matematycz-

nych i zespoléw automatyki.

Predykcja charakterystyk sta -

tycznych proporcjonalnych wzmac-

niaczy strumieniowych.

J ,Huchant
P,Bermimolin
R,Laurent
H,Callers

H,Balda s

25



2243,

22,4,

22,5,

Sroda
SESJA

25.1.

25,2,

2543,

2544,

2545,

25.6.

25470

26

Powstanie optymalizatora piyno- F.K.B.Lehtinen
Wego. PeA,Orner USA

Termoelektryczne przetwarzanie A, Proniewicz PL
sygnatéw elektrycznych na syg-

naly w logicznych elementach

strumieniowych ze swobodnym stru-

mienj_.em.
System pneumatycznych membramo-~ H.J.LeSkiewicz ' PL
wych elementéw logicznych. J.Jacewicz

M.0lszewski

- 18 czerweca - godz., 10,15 = 13,00

25 - Metody obliczeniowe w optymalizacji. Oblicze -
nia i doswiadczenia z zastosowaxn.

Procedura numeryczna oblicze - T,Kunikata J
nia sterowania optymalnego wyko- Y.Sakawa
rzystujgca zasade maksimum

Pontriagina.

Optymalizacja metods gradientu L.K.Nenonen CIN
sprezonego w zastosowaniu do mo- B,Pagurek

delu konwertora miedziowego.

Badania nad optymalizacjg pieca H,E.Pike USA
do .dogrzewania keséw. SeJ.Citron
Wyznaczanie sterowania optymal- G.P.Pallard GB
nego kolumny destylacyjnej w R,W.H.Sargent
uktadzie otwartym.

Uczgcy sie uktad sterowania Co.Foulard F

péttechniczng kolumng destyla-
cyjng. ‘
Metoda nieliniowego cyfrowego C.Dennison GB

modelowania w zastosowaniu do

dynamiki turbiny gazowej.

Uklad sterowania automatyczne-  G.S.Tchernorutsky
go optymalizujacy proces wier- V,A,Tsygankov SU
cenia odwiertéw.



Sroda - 18 czerwca = godz., 10,15 - 13,00
SESJA 26 - Identyfikacja. Metody estymacji parametréw.

26,1. Riezaca estymacja parametréw V,Peterka cs
modelu dynamicznego na pod - K,Smuk
stawie danych wejsciowych 1

wyJjéciowych,

26,2, Wybér sygnaléw wejsciowych M,Aoki UsA
przy identyfikacji parametréw. M R.Staley

26,3, BieZgca estymacja parametréw M,Nishimura J
procesu i jej zastosowanie w K,Fuji
uktadzie adaptacyjoym. Y.Suzuki

26,4, Algorytmy adaptacyjne w zada- K,G.0za - USA
niach identyfikacji. E.JJury

26,5, Poréwnanie niektérych ukia = A,J.W,van den Boom
déw estymacji paremetréw pro- J.,H.A.M.Melis L
ceséw z szumemi., ;

26,6, Metoda pomiaréw mieszanych do P,C.Young UsA
biezgcej identyfikacji proce-
sébw z szumami,

26.7. Modelowanie i identyfikacja  D,A.,Wismer USA
systemu wodnego o duzej wy - R,L.Perrine
miarowosci. . Y.Y.Haimes

droda - 18 czerwca - godz. 10,15 = 13,00
SESJA 27 - Automaty skoinczone i ukady przeiaczajace.

27,1, Zastosowanie wyrazeh regular- E,Daclin F
nych do syntezy kompleksowych N.Breaud
asynchronicznych maszyn se = J.P.Perrin
kwencyjnych. M,Denouette M

27,2, Badania nad redukcja stanéw  H,J.Zander /GDR/
automatéw przy uwzglednieniu
wtaéciwobci technicznych syn-
chronicznego i asynchroniczne-
rodzaju pracy.
go rodzaju pracy 27



2743

2‘?.“’.

2745

2766
27470

27.8.

Sroda
SESJA
2841,

28.2.

2843,

2844,
2845,

28

Beznadmiarowe kodowanie stanéw E.A,Yakubytis sU
wewnetrznych automatu skotczo-

nego.

Peina minimalizacja automatéw  W,Traczyk PL
asynchronicznych.

Metody heurystyczne syntezy M.A,Gavrilov sU
strukturalnej ukladéw przekas-

nikowych.

0 zagadnieniu automatycznej syn- D.B‘.'Shi_ahkov BG
tezy automatédw skoficzonych,

Fomomorfizmy i kodowanie ma~- = P,Tison F
szyn sekwencyJjnych.

0 rozpoznewaniu i syntezie mi- R,S.Michalski FL
nimalnych funkcji logicznych :
calkowicie 1 ozeSciowo syme -

trycznych,.

- 18 czerwca - godz. 10,15 - 13,00
28 ~ Sterowanie systemami wiellcimi.

Zasada koordynacji i jej zasto- M,D.Mesarovic TUSA
sowanie w sterowaniu systemami D.Macko

wielkimi, Y,.Takahara
Uogbélnione rezultaty w dziedzi- R.Kulikowski PL
nie dekompozycji i agregacji

wielkich systeméw,

Zasada decentralizacji w optyma- A,A.Pervozvansky SU

lizacji ukladéw zZozonych,

Zsgadnienia syntezy wielopozio- A,Straszak PL
mowych wielkich systeméw stero- 7
wania,

Zagadnienia teorii sterowania sy- A, J,Kukhtenko SU

stemami zXoZonymi.



Sroda
SESJA
29.1.

29,2,

29+3.

29.4,

29.5.

29,64

29.7.

Sroda
SESJA
3241

32424

- 18 czerwca -~ godz, 10,15 - 13,00

29 - Diagnostyka jakosciowa i niezawodnosé.

0O metodach tworzenia testéw kon-
trolno-diagnostycznych dla jed-
norodnych struktur mikroelektro-
nowych.,

Zagadnienia opracowania testéw
sprawdzajgcych dla urzgdzei
wielotaktowych bez elementédw
pamieci.

Teoria zbioréw pytah i zagad-
nienia diagnostyki technicznej.

Wpyw okresowosci kontroli na
niezawodnoéé urzgdzen odbudowy-

wanych,

Poréwnanie jakosei pewnych ukla-
déw sterowania ekstremalnego 2
zaktéceniami,

Niezawodnosé i przydatnosé wypo-
sazenia elektromechanicznego
stosowanego w ukladach sterowa-
nia automatycznego turbogenera-
torami. :

Poréwnanie niektérych metod sto-
sowania operacji wielokrotnych.

J.V.Prangishvily
V.V.Ignatushenko
SU

AF,Volkov
V.A,Vedeshenkov
Ve.A,Petrov
I.N.Vasilev

P.P.Parkhamenko
SU

SU

sU

A,L,Garkavi
V. P,Grabovezky
VeB.Gogolevzky

GoS.Shering CH

T.A.Wesotowski
Low
GB

D.A.Lloyd
A.J .Dymock

GB

- 18 czerwca - godz. 16,15 - 18,30
32 - Zelazo i stal. Sterowanie walcowaniem metali.

Cyfrowy uklad nadzorowania ru-
chu keséw i ewidencji produkeji
w walcowni ciggtej na gorgco.

Automatyczne walcowanie blach
grubych w Oxelosunds Jarnverk.

M.D.Klimovitsky
V.V .Naumienko
A,B,Chelustkin

D.J.,Fapiano S
E,Uhlen
29



3243,

3244,

32454

Sroda
SESJA

3501.

3342

33430

33k

Sterowanie za pomocg maszyny ma-  A,Nara : J
tematyczne]j temperatura nawija - H,Kitanosono

nia przy walcowaniu blach na go- T.Isahaya .

rgco - sterowanie procesem o pa-

rametrach rozztozonych z modelowa-

niem jego dynamiki.

Analize dynamiki tandemowych wal- T,Arimura J
carek na zimno za pomoca maszyny M.Kamata
cyfrowej i jej zastosowanie. M.Saito

Optymalizacja proceséw ciecia w J.Bromirski PL
przypadku niepeinej informacji J JPotrz
o procesie.

- 18 czerwca - godz, 16,15 - 18,30

33 - Identyfikacja. Metody korelacyjne i analizy wid-
f mowej.

9 pewnej metodzie analizy korela- N,Hayashi J

cyjneJj dla ukladéw wielowymiaro -

wych.

Metoda wyznaczania funkcji przej- M.Koszelnik PL
scia potgczonych systeméw elek - = J,Malkiewicz

troenergetycznych. SeTrybula
i D
Teoria bledéw w stochastyce. F.H.Lange /GDR/
H.Zecha

D
Metoda oceny bledéw przypadko- H,Buchta /GDR/
wych przy wyznaczaniu funke ji ko-

relacyjnych niskoczestotliwo&cio~-

wych sygnatédw przypadkowych w u -
ktadach regulacji.

Sroda - 18 czerwca - godz, 16,15 - 18,30
SESJA 34 - Uktady nieliniowe.

3441,

30

Sterowalnoéé¢ ukladéw nieliniowych. H,Tokumaru J
: N.Adachi



342,

a3

Dokt

3445,

Sroda
SESJA
35,1,

35e24

35e30

354
355

Sroda
SESJA

36els

Analiza przekaznikowych ukzaddéw

impulsowych z obiektem nieliniowym.

Drgania podharmoniczne W prze -
kaZnikowych ukladach sterowania.

Podstawy teorii nieliniowych u-

k*adéw sterowania z czestotli. -

woéciowg i1 szerokoéciowg modula-
cja impulséw,.

Analiza nieliniowych ukladéw ste- W,Fieguth

rowania pradu zmiennego.

- 18 czerwca - godz., 16,15 - 18.3%0
35 = Sterowanie systemami wielkimi.

Optymalny rozdzial zasobdw.

Zagadnienia teorii sterowania
zapasami,.

Rozdzial zasobdw w zadaniach
wielotematowych na podstawie a-
gregacji zespoléw operacji.

Sterowanie optymalne operacjemi.

Niektbére zagadnienia kontroli i
zasady budowy optymalnej hierar-
chicznej struktury sterowania w
uk?adach z okreslong funkcjg ce-
lu,

H.L.,Burmeister D
/GDR/

S T oNusent CDN
ReJ Eavanagh
Ve.ll.Funtsevich SU
Yu,N . Chekhovoy

CIN
D.,P.Atherton
Ya.Lerner SU
A J Jeiman
A.A.Voronov SU
SeEJovetski
0.G+Tchebotarev
V.N.Burkov SU
M._K «Babunachvili
SeS.Naumov SU
D.J «Golenko

- 18 czerwca - godz, 16,15 - 18,30
36 - Nowe fizyczno-techniczne zasady dzialania ele -

mentéw automatyki.

Wiasnoéci pordwnawcze, podsta -
wowe charakterystyki i zakres
zastosowal przetwornikéw elek-
trochemicznych.

A.P.Shorygin  SU

31



3662¢ = Czujnik tlenu z elektrolitem S.J,Lawrence USA

Stalym. H.S . Spaci 1
D.L.Schroeder
3663 Oporniki typu MOS-FET sterowa- H,F,Storm USA
ne napieciowo.
3604+ Elektrostatyczne elementy auto- F.L.N.Nagy GB

matyki z wykorzystaniem zjawis- C,Miee
ka piezoelektrycznego,

3645« Dokladne szybkie sterowanie po- A,Russel GB
lozeniem bezwzglednym z zastoso-
waniem wielosladowej siatki op-
tycznej.

36460 Czujnik temperatury z przesiong H,A.Trucco USA
promieniowania sterowang w u-
kladzie serwomechanizmu,

Czwartek - 19 czerwca - godz, 10;15 - 13,00
SESJA 39 - Zelazo i stal, Sterowanie procesami metalurgicz-
nymi i obrotem materialowym.

39.1. Racjonalny algorytm sterowania E,L,Subanov SU
stanem cieplnym wielkiego pieca V,C,Shvidkin
z zastosowaniem maszyn informa- Yu,G.Jaroschenko

cyjno-sterujgcych. BeIKitajev
Yu,N,Ovchinnikov
VeGoIldisienko
39.2. Dynamiczna optymalizacja proce- A.Gosiewski PL
su stalowniczego w piecu tuko - A,Wierzbicki
Wym.
39,3, Optymalne sterowanie operacyj - g.%v;va_\kernaak NL
ijssen .
ne wielkim piecem. g R:C.W.Stri;jbos
3944+ Rozwéj i zastosowanie sterowa- J.Bailey GB
nia z maszyna cyfrowg do 5-cio G.C.Hollinworth
strefowego pieca grzewczego. Je.Jeremiah
K.Binding



39¢5

396,

397,

Czasooptymalne sterowanie swobod-

nie zawieszonym cig¢zarem; realiza-
cja w zamkniete]j petli sterowania,

Badanisa projektowe,

Czasowo-suboptymalne sterowanie pra-R.Gérecki
cg diwigéw ze szczegdlonym uwzgled-

J.W.,Beeston GB

PL

nieniem aspektu realizacji praktycz-

nej.

Automatyka kompleksowa ciggu tech-

nologicznego:wielki piec - tasdma
aglomeracyjna - sktad surowcéw -
W kombinacie metalurgicznym Gala-
i,

G.Sceripcaru R
C.Paius
O.Stoicovici
M.,Popescu

Czwartek - 19 czerwca - godz, 10,15 - 13,00

SESJA

40,1,

40.2.

40,3,

40,4,

4045,

40 - Sterowanie w energetyce. Elektryczne sygtemy e-

nergetyczne i elektrownie.

Sterowanie cyfrowe w ukladzie zam-

knietym napieciem i mocg bierng w
systemach elektroenergetycznych.
Sprawdzanie prac projektowych i
préby wstepne ukiadu sterowania

Zz maszyng cyfrowg wraz z oprzy -
rzadowaniem, przeznaczonego dla
Program wdroZenia wyposazenia do
sterowania programowego resktora
Jjadrowego.

Realizacja kompleksowego sterowa-—
nia automatycznego elektrownig
Jjadrowa 2 zastosowaniem maszyn
cyfrowych. :

Préba automatycznego sterowania

wytwarzaniem mocy na ograniczo-
nym obszarze Centralnego Systemu

Energetycznego Wielkiej Brytanii /CEGB/

S.Hayashi J
Jun-ichi Baba "
K.Ishida ]

J sH,Osborn
M,F,Delahunty
P,R.Maddock
C.Ayers

JeR.Kosorok USA

GB

Je«CeJacquin F
C.Leroy
R.Leveque
G.Thomas
J«CeBediou

F.Moran GB

JoN.Prewett

33



40,6, Analiza stabilnosci dynamicznej J.Preminger
systemu energetycznego ze zde - GeL.Park
terminowanymi zmianami obcigzZe-
nia.

40;7. Sterowanie adaptacyjne wzajemnie M,Cuenod
sprzezonych systeméw energetycz- A.Durling
nych. P.Valisalo

Czwartek = 19 czerwca - godze 10,15 - 13,00
SESJA 41 - Uktady nieliniowe.
41,1, Ogblne zagadnienia stabilnosci. P.L.Falb

M.J .Freedman
GoZames
41,2, Stabilnosé typu u, i ukiady pa- C.Lefevre
Tametryczne. A, Rault
41,3, Rozwinieta postaé metody linea- E,P,Popov
ryzacji harmonicznej. E.I.Khlypalo

41,4, Metoda funkcji opisujacej w do- J.Kudrewicz
wodach istnienia drgaf okreso -
wych,

41,5, Analiza stanu ustalonego ukla - R,G.Sea
déw nieliniowych i wielowymia - A,G.Vacroux
rowa wejéciowa funkecja opisujg-

Ca.

USA

UsA

UsA

41,6, Analiza drgan okresowych i quasi- P.K.Rajagopalan IN

okresowych w uktadach o drga - Yash Pal Singh

niach wiasnych wymuszonych.

41,7, Zastosowanie metod czestotli - A,U,Meyer
wosciowych do wyznaczania obsza-
réw stanéw poéza;t:kowych zapew -
niajacych stabilno&é ukzadu,

Czwartek - 19 czerwca - godz. 10,15 - 13,00

SESJA 42 - Sterowanie systemami wielkimi,

42,1, Projektowanie i zastosowanie ukta- W,Findeisen
3 déw sterowania wielowarstwowego., I.Lefkowitz

Usa

UsA



42,2, Optymalizacja wieloetapowa sy - R.K.Bhattacharyya
stemu produkcyjnego z zastoso - A.N.Bakhru USA
waniem dyskretne] zasady ma - E.S.Bahary
keimum Pontriagina. Ji

42,3, Wystepowanie i wplyw strat in- H,H.Johnson GB
formacji w ukiadzie hierarchicz-
nym z maszyng cyfrowg do biezg-
cego sterowania procesem,

42,4, Uktady i algorytmy sterowania A,P.Kopelevich SU
ztozonym kompleksem metalur - A.A.Belostotsky

gicznym, B.A.Vlasjuk
GeI Nikitin
; ; V.M Khrypkin
42,5, Zagadnienia adaptacji automa - C,Hayhurst GB

tycznej w procesach produkcyj-
nych okresowych,

42,6, Zastosowanie maszyny cyfrowej do B,B,Hickling GB
zarzadzania stalownig,

Czwartek - 19 czerwca - godz., 10,15 - 13,00
SESJA 43 - Nawigacja i sterowanie w przestrzeni kosmiczmeJ.

43,1, Niektére zagadnienia syntezy B.N.Pietrov sU
struktur uktadéw sterowania ru- N,P.Koipakova
chem przestrzennym statku orbi- V.A.Vasiljev
talnego w atmosferze ziemskiej. A.J.Pavlienko

43,2, Program korekcji predkosci opty- T.B.Murtagh USA
malnego miedzyplanetarnego lotu
w jego fazie srodkowej.

43,3, Optymalne parametryczne sterowa- V.J.Gorodezky SU
nie obnizaniem sie aparatu kos- V,.M,Ponomarev

micznego.

43,4, Optymalizacja stochastyczna ste~ A.G.Viasov -SU
rowania obnizania sig¢ aparatu E.J JMitroshin
kosmicznego w atmosferze. JeSeUkolov

3



4345

43,6,

4347

43,8,

Sterowanie statkiem kosmicznym
W ozasie jego powrotu.

Stochastyczne zagadnienia dy-
namiki rakiet.

Synteza statystyczma optymal-
nych impulsowych ukladéw ste-
rowania obiektami kosmicznymi

z uwzglednieniem ograniczer na
strukture ukladu,

Synteza optymalnego ukladu ste-
rowania orbitsg stacjonarnego
sztucznego satelity Ziemi.

D.E.Okhocimski SU
A,P.Bukharkina
Ju.F.Gotubiey

Y.P.Plotnikov SU

AJJa.Andrienko SU

M.N.Krasilshchicov
4d.A.Lebedev SU
VeVeMalishev

Czwartek - 19 ozerwca = godz, 16,15 = 18,30
SESJA 46 - Automatyzacja w przemyisle chemicznym i pokrew—

46,1,
46,2,

4643
4644

4645,

4‘6.6.

26

nych, Zagadnienia ogdlne,
Modelowanie uktadéw o statych

roztozonych dla potrzeb inZynie-

rii chemicznej.

Modele i modelowanie reaktoréw
rurowych o nieruchomym ztozZu
katalizatora,

Sterowanie optymalne procesem
uwodorniania.

Synteza algor,ytnu' sterowania
procesem produkcji mocznika,

Algorytm sterowenia reaktorem
syntezy amoniaku,

Uklad adaptacyjny: maszyna cy-
frowa - czlowiek do sterowania
procesami chemicznymi.

S.Bay Jgérgensen

M,Ktmmel DK

B.D.Gilles D/GFR/
B.Iubeck
M.Zeitz

K.,Izawa J
H,Oksmoto

L;Sutek CS
Be.Frankovic

Z.Burianec cs
J «Burianova
M.,Hruska
A.Sichrovsky

R.,R,Tavast - SU
L. Mytus



Czwartek - 19 czerwca = godz, 16,15 = 18,30

SESJA 47 - Sterowanie w energetyce. Wymienniki eciepia,

47010

47.2.

4743,

47,4,

4745

47.6.

Wyznaczanie stabilnosci prze- R.L,Carstairs

strzennej przepiywu osiowego w B.H.Bickers
reaktorze energetycznym o auto-

matycznie sterowanej mocy, chto-

dzonym gazem W przeciwpragdzie.

Modele matematyczne dynamiczno-~ R,Isermann
regulacyjnych wiasciwosci wy -

miennika eiepla ogrzewanego pa-

I'ge

Dynamika przenoszenia ciepia w E,Cosimo
przypadku pustego cylindra z wew- S.Petrarca
netrznym #rédiem oiepla,

Okreslenie dynamiki wymiennikéw  Ge.Davoust
ciepla na podstawie ich charak- i
terystyk strukturalnych,

Dynamika przenoszenia ciepta za H,D.Eigner
poérednictwem gazéw przepiywa -
Jacych rurociggami i kanatami,

Dynamika przeciwpradowych wymien- M,Masubuchi
nikéw ciepia.

Czwartek - 19 czerwca - godz, 16,15 = 18,30

SESJA
48,1,

48,2,

48,3,

48 - Uklady wieloparametrowe.

GB

D
/GFR/

Uklady ze zmienng strukturg w  S.VeEmelianov SU
zagadnieniach identyfikacji i N.Je.Kostyleva

sterowania obiektami wielowymia- VeSeUtkin
rowymi,

Wiadciwoéci strukturalne ukiadéw Vukobratovic M¢ YU

dynamicznych, R.S.Rutman

Zastosowanie metody transmitan - A,Phagouape
¢ji typu T /Tetransfer Function/

w teorii wielowymiarowych ukadéw

sterowania,

RA

37



48,4, Zagadnienia syntezy ukladéw VeVeVielichenko
inwariantnych.
48,5, Sterowanie optymalne dla pew~ F,E,Thau
nej klasy ukiaddéw o parame -
trach roztozonych przy dzia-
taniu zaklécer przypadkowych.

Czwartek - 19 czerwga - godz. 16415 = 18,30

SU

UsA

SESJA 49 - Nawigacja i sterowanie w przestrzeni kosmicznej.

49,1, 0 warunku sterowalncéci w pew- N;A_:Babakov

nym zadaniu nadgzania. DoP.Kim
4-9;2. Dynamika przemieszczania sie V_.N;Soshnikov
kosmonauty w strone statku GeM.Ulanov

kosmicznego za pomoca liny i
zasada sterowania statkiem o-
parta na teorii uktadéw o zmien-
nej strukturze.

49,3, Pomiar sil i momentéw wektora P,Tcheng
ciggu rakiety sterowanej ze J JWeMoore
stanowiska pomiarowego,

49,4, Sterowanie czasooptymalne ra- M,Wittler
kietami jadrowymi oparte na CeN,Shen
modelu z parametrami roziozo-
nymi z uwzglednieniem ograniczeh
na natezenia termiczne,

49,5, Syntezator do obrébki danych ze J.A.Ralph
‘statkéw kosmicznych . H.J .Bellamy

49,6, Regulacja suboptymalna ukadéw J.Luckel
rzedu drugiego o wspéiczynni -
kach zaleznych od czasu,

Czwartek = 19 czerwca - godz,. 16:15 - 18;-30

SESJA 50 = Adaptacyjne urzgdzenia i regulatory.

50,1, Dynamika liniowych elementéw  J.Morishita
programowych o samonastrajalnych

35 wspdtczynnikach wagowych.

SU

SU

UsA

UsA

UsA

D
/GER /



50e24
5043,
5044,

5045

50464

50.7.

Pigtek - 20 czerwca - godz, 10,15 - 13;00

Adaptacyjny automat sterujgcy dla
dyskretnych proceséw Markowa.

Cyfrowy regulator adaptacyjny dla
proceséw przemysitowych,

Latwo realizowalna metoda szyb -
kiej adasptacji regulatoréw dla
uktadéw napedowych,

0 adaptacyjnych ukladach ‘pomiaru
temperatur w zakresie optycznym.
Adaptacyjny ukad regulacji tem-
peratury lub wilgotnosdci.

Nowe modele analogowe do celéw
sterowania,

J.S.Riordon

CIN
A.L.Jones GB
D,P.McLeod

W.Speth  D/GFR/
D,Ya.Svet SU
Z.Barski FL
L,IGutermakher

SESJA 53 = Automatyzacja w przemysle chemicznym i ;bok.rew -
nych, Proces wymiany masy, destylacja.

53ele

53424

5343

5344

535

Zadania syntezy statystycznej u-
k2adéw optymalizacji automatycz-
nej w urzadzeniach z wymiang mas,

Sterowanie procesem des‘b‘ylac:ji
okresoweje

Sterowanie kolumng destylacyjng
przy uwzglednieniu ograniczex.

Optymalne sterowanie przekazniko-
we dwuczionowg kolumng destylacyj-
ng.

Sterowanie cyfrowe przemysiowg
kolumng destylacyjng z wyko =
rzystaniem predekeji i sprezenia
zwrotnego.

VoI.Ivanenko
D,V.Karachenec
SU

H,L,Wade UsA
C.H.Jones
T,B,Rooney
L.E.Evans

A Maarleveld KL
J +E.Ri jnsdorp

F.De Lorenzo I
GoGuardabassi
A,Locatelli
VeNicolo
ReRinaldi ;
GoBornard ?
GeDuchatel
Je.L.Melennec

B.Sempe 39



53,6, Model matematyczny i optymaliza-

53¢7

cja procesu polikondensacji sméz
fenolowo-formaldehydowych.

Sterowanie optymalne fluidalnym
katalitycznym procesem krakowa-
nisa,

E,. GsDudnikov SU
GeP.Maikov
PiS.Ivanov.

LeAsGould

L.Bs.Evans
H.Kurihara

USA

Pigtek = 20 czerwca - godz. 10,15 = 13,00

SESJA 54 - Sterowanie w energetyce. Zespoiy sterowania ko-

S4ele

5442,

5443

Sholke

54,5,

54,6,

She7e

tzami i parg.

Badanie uk}adéw regulacji bloku
200 MW na modelach analogowych
i cyfrowych,

Sterowanie optymalne kotlem,

Poréwnanie dynamiki kotiéw o
cyrkulacji naturalnej i wymu -
szonej.

Optymalny wielowymiarowy ukiad
sterowania temperaturg kotia
przepiywowego przy szybkich
zmianach oncigZenia,

Algorytm optymalnego sterowania

nadmiaru powietrza w komorach pa-
leniskowych kotiéw parowych opa=-
lanych weglem,

Badania nad ukladem bezpoérednie-
go cyfrowego sterowania kotiem
Drzeplywowym,

Stexrowanie cyfrowe w zastosowaniu
do obiektdédw energetycznych.

M.Duda FL
M,Plucirska-Klawe
J ¢Rakowski
S.Wagtowski
H.Apter F
J.F.Le Corre
R.Mezencev
Y.Thomas

K.,Itoh J
M,Fujii

. HeOhno

K.Sagara

D
H,Onbehauen /GFR/
P.Necker

K.Taramina PL
B.Hanus cs
T.Giras USA
R.Uram



Piatek - 20 czerwca - godz, 10,15 = 13,00

SESJA 55 = Stercwanie pojazdami i ruchem.

55.1,

5542

5543,

55¢4

5545

55,64

55470

Przyczynek do anelizy nielinio-
wosci ogdélnego prawa ruchu dro-
gowego /Q=Cv/.

F.Westfried P

Koordynacja sygnatéw ruchu dla mi~ J.A.Hillier GB

nimalizacji przestojéw.,

Algorytmy ukiadania planéw ruchu
samolotéw pasazerskich i ich ope-
racy jna korelacja.

Zastosowanie pewnej metody opty-
malizacji do zagadnien dynamiki
helikoptera.

Sterowanie cyfrowe samolotem ¢
zmiennych wtasnosciach.

Badania wodolotu o ukladzie hy-
brydowym ptatéw i z autopilotenm,

H. B.Kordonsky
L,D,Abtabegov
O.R.Frolov
VeK.Linis
Yu.M,Paramonov

D.F.Haines GB

D,Bux " D/GFR /
GeSchweizer
H.Seelmann

Y.0htsu
T.Fujino
M,Itoh
H,Ohno

{ K.,Ushino

Sterowanie dynamiczne ruchem sa-
mochodowym na wejSciowej rampie
autostrady.

H.N.Yagoda  USA

Pigtek = 20 czerwca = godz, 10,15 = 13,00
SESJA 56 - Stochastyczne sterowanie optymalne.

56414

56,2, Stochastyczne sterowanie optymal- T.J,Tarn

Gry liniowe rdézmiczkowe o stra-
tegiach optymalnych i zasada se-
paracji.

ne przy czeéciowo znanych zakid-
ceniach.,

P.Faurre

USA

41



56,3, Metoda przyblizZona estymacji Y.Sunahara J
stanu i sterowania w zastoso-
waniu do nieliniowych ukaddéw
dynamicznych z szumem pomiaro-

Wyme

5644, Sterowanie procesami stochas - A.A.Klementev SU
tycznymi przy nastawianym EJ.P.Mastov
przedziale obserwacji. AJM,Petrovsky

A I.Yashin

56.5. Synteza ciagiych stochastycz- I.G,Cumming CIW
nych uktadéw sterowania,.

5646, Charakterystyka gier stocha- R,D,Behn USA
stycznych poécig-ucieczka. Y.C.Ho

5647. Zmniejszenie wskaznika jakos- H,S.Witsenhausen
¢i w ukladach suboptymalnych | UsA

z niepeing informacjg.

Pigtek - 20 czerweca - godz. 10,15 - 13,00
SESJA 57 - Nawigacja i sterowanie w przestrzeni kosmicznej.

57.1. Teoria dwuwirnikowej "orbity V.A.Besekersky  SU
giroskopowej" /dwuwiernikowy V,G.Gordeev
zator polozZenia plaszczyzny J «G4Ostromuhov

Orbity/ .

57.2. Badanie zlozonych drgat wias- E,.V.Gaushus SU
nych aparatéw kosmicznych.

573+ Badanie dynamiki uk*adu wstep- V.I.Popov SU

nej stabilizacji satelity gra- V.Yu.Rutkovskii
witacyjnie-stabilnego z uw =

zglednieniem ograniczen wyste-

pujacych w czujnikach drgan

gietnych stabilizatora.

574+ Dwuosiowa regulacja potozenia H,Roderer D/GFR/
wirujgcej glowicy rakiety nos- H.Seelmann
neje. H,Woitschella



5745

57460

5747

5784

Sterowanie obrotem plaszczyzny
orbity kolowej sztucznego sate-
lity,zapewniajgce przejécie
przez punkt zadany.

Synteza giroskopu momentowego w

w ukadzie sterowania pozoze -
niem statku kosmicznego.

Synteza suboptymalna ukladéw
sterowania pozozZeniem z koZem
inercyjnym.

Ogdélne zagadnienia teorii na -
prowadzania.

Yu.P,Gouskov
S.V.Bunakin

E,GeSmith

W.LeGarrard-
L.G.Clark

E.A.Fedosov
A.M,Batkov
V.F.Levitin
VeAoSkripkin

Piatek - 20 czerwca - godz. 16,15 - 18,30
60 - Zastosowania teorii systeméw.

SESJA
60,1,

6042

6043,

6044,

Zastosowanie teorii sterowania
w planowaniu systemu ksztalce-
nia,

Zastosowanie maszyn matematyocz-
nych w bibliotekach literatury
fachoweje. p

Zastosowanie maszyny sterujg -
cej do kontroli zanieczyszcza-
nia powietrza,

Optymalizacja dynamiczna poli-
tyki podatkowej i pienieznej w
sterowaniu gospodarks narodowg.

P.Alper
P.Armitage

J.F.Reintjes

T,Takamatsu
Y.Sawaragi
M.Naito
Y.Akagi
I.Hashimoto
Y.Ikeda
K.Kawata
T.Mizoguchi

AJR,M/Noton

USA

UsA

UsA

43



60,5 Projektowanie systemdéw informa - R.R.Duersch TUSA
cyjnych dla zastosowan gospodar-
czych,

Pigtek - 20 czerwca = godz., 16,15 - 18,30

SESJA 61 - Projektowanie ukadéw wielowymiarowych.

6l.le Wskaznik nieminimalno-fazowy i E.J.Davison CIN
jego zastosowanie do wzajemnie -
sprezonych wielowymiarowych ukXa-
déw sterowania.

6le2s O badaniu kryterium t2umienia w D,Marchand F
uktadach wielowymiarowych.Uogél- M,Menahem
nienie kryterium Naslina,.

61;3. Zastosowanie uogdélnionych okre- A;G;J sMac Farlane

.géw Mohra dla projektowania u- N.Munro GB
ktadéw wielowymiarowych.
6le4. Metoda transformacji w zasto - J «Gyuriki H

sowaniu do analizy i syntezy u-
ktaddédw wielowymiarowych za po =
mocg maszyn cyfrowych,
61l.5. Biezace sterowanie cyfrowe z za- H,A,Barker GB
stosowaniem modeli funkcji wagi. A.Hepburn

Piatek - 20 czerwca - godz. 16,15 - 18,30
SESJA 62 - Sterowanie optymalne w uktadach dyskretnych

62,1, 0 syntezie optymalnych ukladdéw  EK,B.Alexeev  SU
sterowania z uwzglednieniem nie-
zawodnoéci dzialania.

6242« Zagadnienia realizacji czaso-op-~ L.A,VoXodin SU.
tymalnych funkcji syntezujgcych. A.Jd.Moroz

; MeGeOgulnik
62.3. Sterowanie optymalne pewng kla- A,Solheim N
sa ukiaddéw dyskretnych. F.,Pghner

4



6244+ Sterowanie optymalne nielinio- J.Moik A
wymi ukiadami dyskretaymi.
6245, Modele Zancuchows jako beziner- K,Kurman PL

cyJjne regulatory optymalne o -
biektéw wielowymiarowych,

Pigtek - 20 czerweca - godz, 16,15 - 18.30

SESJA 63 - Procesy stochastyczne w ukladach sterowania 1
systemach informacyjnych.

63.1. Podstawy informacyjnej teorii B,N,Petrov SU
sterowania. V.V.Petrov
G.M;;Ulanov
V.M. Ageev
A,V Zaporozhets
A.G,Uskov
I.L.Kotchubievsky
6342+ Metoda Monte Carlo w zastoso = J.E,Handschin CH

waniu do predykeji filtracji
nieliniowych proceséw stocha -

stycznych,.
6343, Wielokanalowe stochastyczne o- A;G.Ferraté E
bliczenia i sterowanie. L.Puigjaner
J.Agulls
63+4., Poprawnoéé,usuwanie osobliwod- V,V.Sotodovnikov
ci i zasada zloimosci minimal- V,L.Lensky sU

nej w zagadnieniach dynamiki
statystycznej uktadéw sterowa-
nia automatycznego.

63.5. Wyznaczenie sterowania optymal- W,G.Keckler  USA
nego robotem w czesciowo nie - R,E,Larson
znanym srodowisku.

63,6, Statystyczna analiza przepitywa J JL.Kulikowski FL
informacji w wielkich systemach.,

45



Pigtek = 20 czerwca = godz. 16415 = 18,30

SESJA 64 = Teoretyczne aspekty elementéw automatyki.

6441,

64424
6443,
&04.

6445,

0 pewnym uktadzie sterowania
automatycznego procesami wyko-
nywania obwodéw scalonych,

Uktad pozycyJjny dla obwodéw sca-
lonych,

V.M, Glushkov
V.P, Derkach
G.T.Makarov

Y.Oshima
BeS.Chang

Badanie ukladu regulacji prostow- H,Buhler

nika jako uktadu impulsowego.

Szybkodzialajace ukiady sterowa- YeK.Krug

nia z czujnikami ozestotliwos -

Wzorcowanie optymalne elementdéw
inercjalnych,

Ye.A,Legovich

GeT.Schmidt

Sobota - 21 czerwca —~ godz. 9.00 - 12,00

SESJA 66 - Automatyzacja w przemy$le chemicznym i pokrew-
nych, Przemysi papierniczy, cukrowniczy i ce =~

6641,

66424

6643

66444

6645,

mentowy,

Sterowanie za pomocg maszyny cy-
frowej najwieksza suropejskg ma-
szyng rotacyjng.

Zagadnienia dynamiki sterowania

barwa w maszynie papierniczej.

Projektowanie ukiadéw sterowa -
nia procesami w zbiorniku maszy-
ny papiermiczej. Cz.I. Rozwaza-
nia analityczne.

Model matemytyczny cukrowni dla
celéw zarzgdzania i sterowania.

Wielopoziomowa optymalizacja o-
raz koordynacja dynamiczna prze-
piywu mas w rurowni cukrowni.,

H.Sandblom

H,Chao
W.Wickstrom

" JeK.Lee

J+Be.Sanbourn
H.Chao
J«G4Bollinger
H,L.Harrison

R M.J —;W:!.thers
R.J.Bass
M,F,Branch
W.Findeisen
J.Putaczewski
A,Manitius

CH
SU

UsA

S

USA

UsaA

GB



66,6, Zastosowanie maszyny matema- T,Otomo J

tycznej do sterowania obroto- T.Nakagawa

wyn piecem w cementowni. H.Akaike
66.,7. Modelowanie procesu wytapia - T.Talonen SF
nia pirytu. A Niemi

Sobota - 21 czerwca - godz. 9.00 = 12,00

SESJA 67 - Projektowanie ukladéw wielowymiarowych.

67+14

67424

67434

674

6745,

Uogbélnienie zadania syntezy M,V.Meerov SU
liniowych ukladéw wielowymia- R,T.Yanushevsky
rowych o sprezZeniach skro$§ -

nych,

Redukcja zXozono$ci liniowyeh D,Mitra GB
dynamicznych, czasowo-inwarian-
tnych ukladdéw.

Realizacja sterowania bezinter—J.A.Planchard  USA
akcyjnego ciaglym ukladem wie~ V,J.Law
lowymiarowym.

Projektowanie prostych elemen- W,Kraemer cH
téw odsprzegajacych w linio -

wych uktadach dwuwymiarowych i

reguty ich nastrsjania.

Realizacja optymalna dyskret - E,Biondi I
nych liniowych ukladéw wielo- LeDivieti
wymiarowych. C.Roveda

R.Schmid

Sobota = 21 czerwca = godze 9,00 = 12,00

SESJA 68 - Sterowanie optymalne.

684¢1e

6842,

Synteza sterowania optymalne- '!;Sawarag:l J
go z uwzglednieniem wrazliwoi- K.Inoue
ci na zmiany rzedu ukladu. T, Ohki
Analiza wrazliwosci optymal - A.Wierzbicki PL

nych ukladéw sterowania,
47



68,3, Nowe metody analityczne konstruo- A.A.Krasovsky
- wania ukladéw sterowania. SU
68,4, Liniowe i nieliniowe rozwigzania K.Bielja - R
' zagadnieh syntezy optymalnej Lo-
towa-Kalmsna i ich zastosowanie
do obiektéw liniowych,

68,5, Metoda zakléceh osobliwych do pro- P,Sannuti  USA
jektowania nieliniowych ukladéw P.Kokotouvie
suboptymalnych wysokiego rzedu.

68.6. Czasnoptymalne prawo przelscza-  G.Schmidt D/ GFR/
nia ukladéw rzedu drugiego z o-  F,Fischer-Uhrig
kresows silg zwrotng.

68.7. Mstoda sproksymacji dla szczegbl- G,Cook USA
nych zagadniei sterowania.

Sobota - 21 czerwca - godz. 9.,00 - 12,00
SESJA 69 - Uklady adaptacyjne i ekstremalne.

69.1. Metoda sterowania z adaptacja pa- G_;Stein UsA
remetréw, G.Saridis

69+.2. Projektowanie uk*adu adaptacyjne- H,Feikema NL
g0 z modelem przy zastosowaniu me- H.B.Verbruggen
tody Lapunova i odwrotnej funkcJji
opisujgceJ.

69.3, Filtracja nieliniowa i metoda naj- V.S.Levadi USA
mniejszych kwadratéw; rozwdj i za-
stosowanie teorii gquasiliniowej.

; ; D
6944, Nastrajanie adaptacyjne pareme - F,Schneider /GFR/
tréw regulatora za pomoca maszy- ;

ny cyfrowej.
69.5. Regulator ekstremalny z ekstremalny 0
z ekstrapalocjg. H.G,Jacob F
o C.Mira
69+6. Optymalny uklad sterowania eks-  O.L.R.Jacobs GB
tremalnego. . S.M,Langdom



69474

Samoorganizacja uktadéw sterowa-
nia ekstremalnego,

A; CeIvanienko SU

NV Khrushchova

VI.Nieshodovski

Sobota - 21 czerwea - godzv; 9.00 = 12,00
SESJA 70 - Bionika.

7041,

7042,

7043

70444

7045,

70,6,

70.7.

Sterowanie funkcjonalne ukladu
nadaznego ruchu cka i jego sy-
mulacja cyfrowa.

Najprostszy mechanizm poszukiwa-
nia w sterowaniu dziatalnoscisg
mi@énio

Biezgca estymacja parametrTéw
transmitacji czlowieka w ukla-
dzie czowiek-rower,.

Dynamika sterowania w system:l.i
kierowca/sterowanie pojazdem.

Wytiumaczenie stabilizacji wpiy-
wu zakléceén sity i wystepowania
drzeh jako. .zjawiska w zamknietym
uktadzie neuromieiniowym,

Badania dynamiki metabolizmu
plazmy proteinowej.

Dynamika ukiadu okulomotorycz-
nego: przebiegi elektromiogra-
ficzne i stany przejsciowe u
kota,

G:._Voss:lna
J Werner

D /GFR/

M:A‘.':Aizerman SU
E.A.Andreeva

A.van Lunteren NL
H.G.Stassen

D.H.Weir
D,T.McRuer

ReE.Magdaleno
D.T.McRuer

UsSA

UsA

CoD,Barr
E.A.Jones
E.R.Carson
L.Finkelstein

B,L,Zuber

GB

UsA

49
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